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Використовувані позначення 

символ опис 

 
Попередження про необхідність враховувати дану інформацію для 
забезпечення безпеки і повної функціональної роботи пристрою. 

 
Відомості необхідно враховувати при проведенні монтажу та 
експлуатації пристрою. 

 
Інформація про утилізацію обладнання 

 
ОСНОВНІ ВИМОГИ І БЕЗПЕКА ПРИ ЕКСПЛУАТАЦІЇ 
 
  Виробник не несе відповідальності за шкоду, спричинену 

неправильним монтажем, недотриманням правил експлуатації 
або використання обладнання, що не відповідає його 
призначенню. 

 Монтаж повинен бути проведений кваліфікованим персоналом, 
що пройшли атестацію та має допуск до роботи з обладнанням в 
області КВП і А, з дотриманням усіх вимог для монтажу 
електричних пристроїв, призначених для вимірювань. На особі, 
яка проводять монтаж, лежить відповідальність за проведення 
робіт відповідно до цього керівництва, а так само з усіма 
приписами і нормами, що стосуються безпеки та електромагнітної 
сумісності. 

 В системах, які працюють під тиском, в разі не герметичності і 
витоку, існує загроза небезпеки для персоналу, як з боку 
середовища вимірювання, так і з боку системи. 

 У разі виникнення несправності необхідно відключити живлення 
пристрою, демонтувати і передати в ремонт виробнику або його 
уповноваженому представнику. 

  

 Для мінімізації можливості виникнення аварійної ситуації і пов'язаної з 
нею загрози персоналу не проводити монтажні роботи, і не 
експлуатувати пристрої при несприятливих умовах: 

 наявність механічних ударів, надмірних коливань або вібрацій в 
місці монтажу, 

 надмірних коливань температури, 

 конденсації водяної пари, запилення, обмерзання. 

 

 

 

Виробник залишає за собою право внесення змін (що не приводять до погіршення 

експлуатаційних і метрологічних характеристик виробів) без одноразової зміни змісту 

посібника з експлуатації. Відкориговане керівництво по експлуатації та сертифікаційні 

документи доступні на сайті aplisens.com.ua або в представництві.
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ВСТУП 
Даний посібник призначено для користувачів, які експлуатують електромагнітні 
витратоміри (далі Витратоміри) в двох варіантах: 
– Компактне виконання ALW - індикатор встановлений безпосередньо на 
перетворювачі витрат; 
– Роздільне виконання NW - перетворювач підключений кабелем до індикатора на 
відстані не більше ніж 50 м. 
Даний посібник містить інформацію, поради та рекомендації по установці і експлуатації 
перетворювача, а також аварійні процеси.  
БЕЗПЕКА 

 Установка і введення в експлуатацію витратоміра, повинна бути проведена після 
ретельного вивчення даного керівництва. 

 Монтаж і технічне обслуговування повинен виконувати кваліфікований персонал 
з повноважень зі встановлення електричного і вимірювального обладнання. 

 Витратомір використовувати тільки по його призначенню (розділ 6.1) відповідно 
до вимог, поточного керівництва. 

 Перед монтажом або демонтажом витратоміра, необхідно відключити джерело 
живлення. 

 Hе допускається будь-який вид ремонту. Пошкодження і можливий ремонт 
можуть бути оцінені тільки виробником або органом, уповноваженим виробником. 

 Не використовувати пошкоджений витратомір. У разі несправності, витратомір 
повинен бути виведений з експлуатації. 
 

1. CКЛАД ВИРОБУ 
П Користувач отримує разом з витратоміром: 
a) Паспорт;; 
b) Заява щодо відповідності (за запитом); 
c) Керівництво по експлуатації "IO.PEM -1000" 
Позиції b), c), доступні на веб-сайті aplisens.com.ua у розділі 
«Технічна документація». 
 

2. TРАНСПОРТУВАННЯ І ЗБЕРІГАННЯ 

2.1 Транспортування 

Витратомір упакований в індивідуальну упаковку, для запобігання ушкоджень при 
транспортуванні. Витратомір можна транспортувати автомобільним, морським або авіа 
транспортом, за умови відсутності впливу зовнішнього атмосферного середовища. 
 

2.2 Зберігання 

Витратомір повинен зберігатися в оригінальній упаковці, в приміщеннях захищених від 
парів агресивних середовищ, при температурі і вологості не більш чим допустимі умови 
(дивитись 11.4). 

3. ГАРАНТІЯ 
Виробник гарантує нормальну роботу витратоміра і дає гарантію на умовах, вказаних в 
паспорті на витратомір. 

Гарантія будет скасована при порушенні користувачем умов експлуатації, 
транспортуванні і зберігання або при втручанні в конструкцію витратоміра. 
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4. КОНСТРУКЦІЯ 

4.1 Призначення і характеристики 

Витратомір електромагнітний PEM-1000 це точний прилад призначений для 

вимірювання витрати електропровідних рідин. 

Витратомір не містить виступаючих внутрішніх елементів, завдяки цьому гідравлічні 

втрати на приладі мінімальні. Вимірювання витрати не залежить від: 

- тиску рідини; 

- в'язкості; 

- щільності; 

- температури; 

- електропровідності (вище мінімальної). 

Витратомір може застосовуватися для вимірювання витрати чистих рідин, шламів, 

пульп, різних хімічних агресивних розчинів. Відсутність механічних елементів 

забезпечує високу стабільність приладу, навіть у випадку середовищ з сильними 

абразивними властивостями. Основні області застосування: 

- підприємства водопостачання (вимірювання питної води і стічних вод); 

- хімічна, текстильна, гірнича промисловість; 

- харчова промисловість; 

- енергетика и теплопостачання. 

 

Витратомір має вихідні сигнали: аналоговий 4 ... 20 [мА] і цифровий Modbus 

RTU / RS 485. 

 

4.1.1. Принцип роботи 

Принцип роботи приладу заснований на законі електромагнітної індукції Фарадея, 

згідно з яким в провіднику, що рухається в магнітному полі, наводиться ЕРС. Величина 

ЕРС в разі постійного магнітного поля визначається основним рівнянням 

електромагнітної індукції: 

 

U=B x D x v 

где: U- Індукована напруга;  

v – швидкість потоку;  

D – відстань між електродами;  

B – напруга магнітного поля 
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Якщо магнітна індукція B і відстань між електродами D завжди однакові, тоді магнітна 

індукція пропорційна середній швидкості потоку. Рідина протікає через витратомір 

перпендикулярно до напрямку магнітного поля. Індукована напруга, яка індукується 

через потік рідини з мінімальною електропровідністю, контролюється за допомогою 2 

електродів, розміщених перпендикулярно магнітному полю і потокy рідини. Струм 

збудження прямокутної форми генерується і подається на котушки вимірювального 

перетворювача, який створює електромагнітне поле витратоміра. Дана система 

забезпечує постійне збудження при будь-яких умовах, які можуть виникнути під час 

роботи. 

4.2 Конструкція і розміри 

Витратомір PEM-1000 складається із індикатора і перетворювача. У компактному 
виконанні, індикатор знаходиться безпосередньо на перетворювачі витрати. В 
роздільному виконанні, індикатор розташовується окремо від перетворювача і може 
бути закріплений за допомогою кріплення до труби або плоскої поверхні. 
 
 
 

 

 

Малюнок 1. Витратомір PME-1000ALW. Виконання компактне. 



 

  

 

Малюнок 2. Витратомір PME-1000NW. Виконання роздільне. 

 
 
4.2.1. Конструкція перетворювача 

Корпус перетворювача виконаний з немагнітного матеріалу, і має фланці для кріплення 
перетворювача в трубопроводі. Ізоляційний вкладиш, необхідних властивостей 
(відповідно до типу середовища), встановлений всередині корпусу. Котушки для 
створення необхідного магнітного поля встановлюється безпосередньо на 
вимірювальної трубі. 
Пара протилежно розташованих електродів виготовлена з нержавіючої сталі або інших 
матеріалів, обраних відповідно до хімічними властивостями вимірюваного середовища. 
Електрична схема поміщена в сталевий корпус (зварений) і має вивід електричного 
кабелю. 
 
 
 



 

 

 

Малюнок 1. Перетворювач витратоміру. Габаритні розміри 

 

  



 

  

Додаток 1. Технічні дані перетворювача– PN 16 

Габаритні розміри PN 16 

  Розміри, мм Маса, кг 

DN PN A B D1 D2 d n kg 

10 16 150 

або 200 

153 90 60 14 4 2,5 

15 155 95 65 14 4 2,5 

20 160 105 75 14 4 3 

25 167 115 85 14 4 3,5 

32 180 140 100 18 4 5 

40 185 150 110 18 4 6 

50 200 191 165 125 18 4 7 

65 209 185 145 18 4 8 

80 224 200 160 18 8 9,5 

100 250 245 220 180 18 8 12 

125 276 250 210 18 8 15 

150 300 305 285 240 22 8 20 

200 350 375 340 295 22 12 36 

250 400 430 405 355 26 12 58 

300 500 487 460 410 26 12 70 

350 542 520 470 26 16 85 

400 600 615 580 525 30 16 100 

450 657 640 585 30 20 120 

500 750 715 650 33 20 160 

600 870 840 770 36 20 190 

700 700 927 910 840 36 24 260 

800 800 1050 1025 950 39 24 350 

900 900 1145 1125 1050 39 28 450 

1000 1000 1285 1255 1170 42 28 550 

 

  



 

 

Додаток 2. Технічні дані перетворювача – PN 25 

Габаритні розміри PN 25 

  Розміри, мм Маса, кг 

DN PN A B D1 D2 d n kg 

10 25 150 

або 200 

153 90 60 14 4 2,5 

15 155 95 65 14 4 2,5 

20 160 105 75 14 4 3 

25 167 115 85 14 4 3,5 

32 180 140 100 18 4 5 

40 185 150 110 18 4 6 

50 200 191 165 125 18 4 7 

65 209 185 145 18 4 8 

80 224 200 160 18 8 9,5 

100 250 245 235 190 22 8 12 

125 276 270 220 26 8 15 

150 300 305 300 250 26 8 20 

200 350 375 360 310 26 12 36 

250 400 430 425 370 30 12 58 

300 500 487 485 430 30 16 70 

350 542 555 490 33 16 85 

400 600 615 620 550 36 16 100 

450 657 670 600 36 20 120 

500 750 730 660 36 20 160 

600 870 845 770 39 20 190 

700 700 927 960 875 42 24 260 

800 800 1050 1085 990 48 24 350 

900 900 1145 1185 1090 48 28 450 

1000 1000 1285 1320 1210 56 28 550 

 

 

  



 

  

Додаток 3. Технічні дані перетворювача – PN 40 

Габаритні розміри PN 40 

  Розміри, мм Маса, кг 

DN PN A B D1 D2 d n kg 

10 40 150 

або 200 

153 90 60 14 4 2,5 

15 155 95 65 14 4 2,5 

20 160 105 75 14 4 3 

25 167 115 85 14 4 3,5 

32 180 140 100 18 4 5 

40 185 150 110 18 4 6 

50 200 191 165 125 18 4 7 

65 209 185 145 18 4 8 

80 224 200 160 18 8 9,5 

100 250 245 235 190 22 8 12 

125 276 270 220 26 8 15 

150 300 305 300 250 26 8 20 

200 350 375 375 320 30 12 36 

250 400 430 450 385 33 12 58 

300 500 487 515 450 33 16 70 

350 542 580 510 36 16 85 

400 600 615 660 585 39 16 100 

450 657 685 610 39 20 120 

500 750 755 670 42 20 160 

600 870 890 795 48 20 190 

 

4.2.2. Електроди 

 Матеріал електродів перетворювача повинен бути підібраний відповідно до його 

хімічної стійкості до рідини, в яку буде занурений. 

 Чистота електродів може мати вплив на точність вимірювань, а накопичення 

забруднених речовин може впливати на процес вимірювань (ізоляція від рідини). 

 Чистка електродів перетворювача проводитися спільно з чищенням 

трубопроводу. Необхідно уникати пошкодження ізолюючого покриття. 

 Безпосередньо після отримання витратоміра необов'язково чистити електроди 

перед установкою його в трубопроводі. 

 Якщо витратомір працює в нормальних умовах, для більшості рідин, очищення 

його необов'язкове протягом всього періоду використання, достатньо 

самоочищення пропускаючою рідиною (рекомендована швидкість понад 3м/с). 

  



 

 

4.2.3. Конструкція індикатора 

Корпус індикатора виготовлений з литого алюмінієвого сплаву і складається з корпусу і 

двох різьбових кришок, одна з яких оснащена скляним вікном. 

У задній частині корпусу під гвинтовою кришкою, знаходиться клемна колодка (дивись: 

опис електричної схеми 8.1). 

 

Малюнок 2. Індикатор витратоміра з кріпленням. Габаритні розміри 

 

Малюнок 3. Кріплення. Габаритні розміри 

 

  



 

  

4.3. Маркування 

 

Кожен індикатор має етикетку, яка розташована в верхній частині корпусу на якій 

знаходиться наступна інформація: 

1. Емблема (логотип) фірми-виробника; 

2. Позначки типу витратоміра; 

3. Код продукту; 

4. Заводський номер витратоміра; 

5. Потік максімальний- Qmax; 

6. Напруга живлення; 

7. Вихідний сигнал; 

8. Клас IP; 

9. Рік випуску; 

10. Символ "Обережно!". Дивись відповідну інформацію, що міститься в інструкції; 

 

Кожен перетворювач має етикетку, на якій знаходиться наступна інформація: 

1. Емблема (логотип) фірми-виробника; 

2. Позначки типу перетворювача; 

3. Тип перетворювача і позначення згідно з номенклатурою; 

4. Номінальний діаметр DN; 

5. Заводський номер; 

6. Рік випуску; 

7. Максимальний тиск; 

8. Матеріал ізолюючого покриття; 

9. Клас IP; 

10. Символ "Обережно!". Дивись відповідну інформацію, що міститься в керівництві; 

11. Позначення напрямку потоку. 
 

  



 

 

 5. МОНТАЖ 

 5.1. Загальні рекомендації 

 Перетворювач витратоміра можна встановити в будь-якій позиції відповідно до 
вимог, однак при горизонтальній установці вісь електродів повинна бути 
завжди в горизонтальному положенні. 

 Під час вимірювань вся порожнина перетворювача повинна бути заповнена 
вимірюваною рідиною 

 Рекомендується, щоб напрямок потоку був відповідно до напряму стрілки на 
кришці датчика, перетворювач також попередньо встановлено на роботу в 
цьому напрямку. Є можливість змінити напрямок потоку на працюючому 
пристрої змінюючи параметри перетворювача. 

 Гайки і болти - перед установкою треба перевірити чи достатньо місця близько 
фланців, для їх установки. 

 Вібрації і деформація - трубопровід необхідно фіксувати по обидва боки 
витратоміра, щоб уникнути вібрацій і деформацій. 

 Якщо витратомір встановлений в трубопроводі з великим внутрішнім 
діаметром, необхідно застосувати редуктор, щоб забезпечити осьове 
переміщення без збільшення навантаження в трубах і фланцях 
перетворювача. 

 Під час установки необхідно передбачити наявність прямих ділянок 
трубопроводу довжиною не менше 5DN перед і 3DN за перетворювачем (DN - 
номінальний діаметр). 

 Після установки перетворювача в ізольованій трубі (напр. скло, штучний 
матеріал і т.д.) необхідно заземлити установку відповідними заземляющими 
кільцями, з'єднаними з масою (мал. 13). 

 Під час установки важливо правильно встановити ущільнення по обидва боки 
від заземлюючого кільця. Треба переконатися в тому, що частина ущільнення 
не входить всередину трубопроводу, так як це може ввести турбулентність в 
потік рідини і порушити роботу витратоміра.   

 

i 



 

  

5.2. Рекомендовані способи монтажу перетворювача 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Малюнок 4. Рекомендовані способи монтажу перетворювача  

 

Щоб уникнути помилок вимірювання, які можуть виникати від бульбашок повітря або 

пошкодженого покриття, треба дотримуватися наступних рекомендацій: 

-  Під час установки необхідно правильно змонтувати перетворювач, потім 

затягнути гвинти рівномірно один за іншим, розташовані навпроти один одного. 

- Необхідно підбирати ущільнення яке не вимагатиме надто сильного затягування, 

що може деформувати фланці. 

- Перетворювач повинен бути встановлений на трубі так, щоб вісь електродів 

завжди розташовувалася горизонтально. 

- Тефлонове покриття вимагає особливого догляду під час установки. При 

установці треба уникати деформацій в трубопроводі. Треба уникати 

пошкодження стику внутрішнього покриття до зовнішніх поверхнях фланців з 

обох сторін. Перетворювачі поставляються до споживача зі спеціальними 

кришками щоб уникнути пошкодження покриття. Кришки повинні бути видалені 

безпосередньо перед монтажем, після установки між фланцями. 

- Ущільнення - розширена частина вкладиша до зовнішніх поверхонь фланців не 

діє як ущільнення, тому необхідно використовувати відповідне ущільнення, яке 

повинно бути размещенo між перетворювачем і трубою. Якщо ущільнення 

видавлюється всередину труби, то це вносить турбулентність в потік і знижує 

точність вимірювань. 
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5.3. Монтаж витратоміра в компактному виконанні 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                   Малюнок 5. Монтаж витратоміра в компактному виконанні 

 

  



 

  

5.4. Монтаж індикатора в роздільному виконанні 

 

                      Малюнок 6. Монтаж індикатора в роздільному виконанні 

   

 

  



 

 

6. ПІДКЛЮЧЕННЯ 

 Всі операції по підключенню та встановлення повинні відбуватися при 

відключеному джерелі живлення. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Малюнок 7. Кабельні вводи.   

  

штекер 

перетворювача 
 

Кабель від  

перетворювача 

расхода 
 

Вихідний 

кабель 

4…20 мA 

 

силовий кабель 

230 В або 10-36 В 

(опція) 

 



 

  

6.1. Электричне підключення витратоміра 

Доступ до клемної колодки знаходиться під задньою гвинтовою кришкою індикатора. 

На наведеному нижче малюнку і в таблиці показано розподіл і позначення клем. 

 

 № клемми Опис 

Живлення 
1 

живлення мережі 
(-) живлення 

низьковольтне DC 
(опція) 

2 (+) 

Цифровий вихід ОС 1 
3 

полярність довільна, гальванічно ізольований, пасивний 
4 

Імпульсний/частотний 
вихід 

5 
полярність довільна, гальванічно ізольований, пасивний 

6 

Струмовий вихід 
 4÷20 мA 

7 (+) активний / пасивний 
(активний стандартно) 8 (-) 

Зв’язок 

9 RS 485 A 
гальванічно ізольований, 
заземлення повинно бути 

підключене 

10 RS 485 B 

11 
RS 485 

заземлення / екран 

Цифровий вхід 
пасивний 

12 гальванічно ізольований, заземлення повинно бути 
підключене 13 

Цифровий вихід ОС 2 
14 

полярність довільна, гальванічно ізольований, пасивний 
15 

Малюнок 8. Позначення клемної коробки. 

  



 

 

 

Малюнок 9. Підготовка кабелю живлення 

 

Для забезпечення безпеки, кабель живлення повинен бути підготовлений так, 

щоб провід заземлення (жовто-зелений) був довшим за інші проводи мінімум на 

20 мм (мал. 11). Кінець проводу заземлення повинен бути обжатий кільцевим 

наконечником під болт M5. 

 

6.2. Підключення перетворювача до індикатора 

 Від чутливих електродів перетворювача до індикатора передаються сигнали 

низької напруги (мілівольти). Ці сигнали дуже чутливі до магнітних і 

електростатичних перешкод, які можуть виходити від сусідніх високовольтних, 

силових кабелів і ліній електропередачі. Перешкоди компенсуються 

внутрішнім фільтром, переважною перешкоди витратоміра, однак, якщо це 

можливо, необхідно уникати впливу цих небажаних сигналів. Рекомендується, 

щоб сигнальний кабель був прокладений в окремому каналі. 

 Cигнальний кабель має спеціальну конструкцію і є частиною замовлення, 

тому його не можна вкорочувати або замінювати на інший. Необхідно 

забезпечити правильне підключення кабелю до індикатора. Недотримання 

цієї умови може вплинути на результати вимірювань. 

 Необхідно захищати ізолююче покриття кабелю від пошкоджень по всій 

довжині. 

Наконечник кабелю від перетворювача повинен бути підключений до гнізда, відповідно 

до таблиці і малюнком: 

Гніздо Тип кабелю Колір провідника 

1 Зовнішній екран кабелю - 

2 Екран пари електродів - 

3 - - 

4 Пара електродів Білий 

5 Пара електродів Коричневий 

6 - - 

7 - - 

8 - - 

9 - - 

10 Екран пари катушки - 

11 Пара катушки Зелений 

12 Пара катушки Жовтий 



 

  

 

 

Малюнок 10. Позначення виводу кабеля перетворювача 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Малюнок 11. Штекер перетворювач - індикатор 

 

  



 

 

6.3. Заземление 

Регулятор потоку повинен бути заземлений відповідно до правил, що діють в 

місці установки. 

 

6.3.1. Захисне заземлення 

Захисний термінал розташований в задній частині корпусу індикатора (мал.9) 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Малюнок 12. Спосіб  підключення захисного заземлення у витратомірі 

 

Порядок установки монтажних елементів в правильно виконаному підключені 
заземлення (мал.14). 

1. Болт  M5 ; 

2. Пружинна прокладка  M5; 

3. 3убчаста прокладка DIN 6797 J - M5 ; 

4. Кільцевий наконечник під болт M5; 

5. Корпус; 

  

Захисний термінал з 

підключеним заземляючим 

провідником 



 

  

6.3.2. Функціональне заземлення 

При установці витратоміра в роздільному виконанні необхідно забезпечити з'єднання 

між корпусом перетворювача і індикатором. Корпус перетворювача завжди повинен 

бути з'єднаний з корпусом індикатора і з'єднаний з точкою заземлення, як показано 

нижче, і точка заземлення повинна бути підключена до металевої труби або 

заземляючх кіл в разі використання непровідних трубопроводів. 

 

Позначення підключення функціонального заземлення на корпусі 

перетворювача і індикатора. 

 

 

 

 
 

 

 

 

Малюнок 15. Методи функціонального заземлення витратоміра. 

 

  

Заземлення перетворювача 

встановленого в трубопроводі, 

дроти заземлення позначені 

чорним кольором 

Використання заземлюючих кілець 

з розмірами датчика DN 10÷DN 40, 

встановленого на трубопроводах, 

виготовлених з штучних матеріалів. 



 

 

 

Малюнок 16. Функціональне підключення заземлення до корпусу індикатора. 

 

Порядок установки монтажних частин для підключення заземлення до індикатора 

(мал.16) : 

 

1. Болт  M5 ; 

2. Пружинна прокладка  M5 ; 

3. 3убчаста прокладка DIN 6797 J - M5; 

4. Кільцевой наконечник під болт M5; 

5. Корпус. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Малюнок 17. Функціональне підключення заземлення до корпусу перетворювача 

 Порядок установки монтажних частин при підключені заземлення: 

1. Болт  M5 ; 

2. Кольцевой наконечник под болт M5; 

3. 3убчатая прокладка DIN 6797 J - M5; 

4. Пружинная прокладка  M5; 

5. Болт  M5.  



 

  

7.ЗАПУСК 
Після установки і електричного підключення витратоміра необхідно перевірити монтаж і 

підключення наступним чином: 

- Перевірити правильність підбору витратоміра і його заземлення. 

- Затягнути всі кабельні з'єднання, клеми і роз'єми у всіх з'єднаннях. 

- Перевірити повноту комплекту, відповідність серійного номера витратоміра і 

перетворювача. 

- Перевірити відповідність електричного живлення, звернути увагу на етикетку 

перетворювача. 

- Перевірити захист від ураження електричним струмом. 

- Якщо не виявлено дефектів і пошкоджень, заповнити трубопровід рідиною і 

перевірити герметичність. Після короткої промивки переключити систему - включити-

вимкнути (on-off-on) і почати вимірювання. 

 

8. КОНФІГУРАЦІЯ 

8.1. Користувацький інтерфейс. 

Налаштування витратоміра здійснюється за допомогою трьох кнопок і дисплея, які 
знаходиться під гвинтовою кришкою зі склом. 
 

 

 

Малюнок 13. Вид індикатора зі знятою кришкою 

  



 

 

Кнопки позначені символами, яким призначені наступні функції: 

 

Ліва кнопка [↑], як правило, виконує функцію переміщення вгору, вліво або зменшення 

величини. 

Центральна кнопка [↓], як правило, виконує функцію переміщення вниз, вправо або 

збільшення величини. 

Права кнопка [◙], як правило, виконує функцію вибору / підтвердження (Enter) можливої 

зміни величини. 

 

 

 8.2. Структура локального меню. 

 

Використовувані в описі скорочення, що стосуються кнопок і індикатора: 

 

 PL – ліва кнопка 
 PS – центральна кнопка 
 PP – права кнопка 
 L1 – перша строка індикатора LCD 
 L2 – друга строка індикатора LCD 
 L3 – третя строка індикатора LCD 
 L4 – четверта строка індикатора LCD 

 

На діаграмі показаний спосіб переміщення по командам в структурі Меню. 



 

  

 



 

 



 

  

 



 

 

 
 



 

  

 8.2.1. Опис Меню споживача. 

Основні доступні екрани: 

Назва екрану Опис 

SCREEN M1 
 

Перший з головних екранів, що не вимагає логіна користувача. 
 
Індикатор: 
L1 – витрата потоку Q зі знаком виражається у відповідних одиницях (за 
замовчуванням m3 / h) і відображається в заданому форматі. Для 
формату типу floating в разі, якщо число знаходиться поза екраном 
відображається символ „------” 
L2 – значення головного лічильника T зі знаком виражається у 
відповідних одиницях (за замовчуванням m3) і відображається в 
заданому форматі. Для формату типу floating в разі, якщо число 
знаходиться поза екраном відображається символ „--------”. 
L3 – поточний статус пристрою (OK / E_FE_XX – помилка frontendu 
разом з кодом XX / E_SENS_XX – помилка датчика разом з кодом XX / 
EMPTY – пуста труба / UNFILLED – неповна труба) м стан (LOCK – 
доступ до меню заблокований / UNLOCK – користувач залогінився/ 
E_COIL – помилка катушки датчика). 
L4 – поточний час і дата системи. 
 
Функції кнопок: 
PS – перехід на інший головний екран. 
PP – 2 - секундне натискання дозволить перейти до екрану логування 
(якщо споживач не залогований) або до екрану меню (якщо споживач 
уже залогований). 
 

SCREEN M2 Другий з головних екранів, що не вимагає логіна користувача. 
 
Індикатор: 
L1 – значення лічильника позитивного TP виражається у відповідних 
одиницях (за замовчуванням m3) і відображається в заданому форматі. 
Для формату типу floating в разі, якщо число знаходиться поза екраном 
відображається символ „------” 
L2 – значення лічильника негативного TM виражається у відповідних 
одиницях  (за замовчуванням m3) і відображається в заданому форматі. 
Для формату типу floating в разі, якщо число знаходиться поза екраном 
відображається символ „------ 
L3 – значення лінійного потоку V зі знаком виражаєтся у відповіднирх 
одиницях (за замовчуванням m/s) і відображається в заданому форматі. 
Для формату типу floating у випадку, якщо число знаходиться поза 
зоною екрана відображається символ „------” 
L4 – Лічильник часу роботи пристрою CT (формат відображення часу: 
дні:години:хвилини:секунди). 
 
Функції кнопок: 
PL – перехід до головного першого екрану. 
PS – перехід до головного третього екрану. 
 

SCREEN M3 Третій з головних екранів, що не вимагає логіна користувача. 
Індикатор: 
L1 – повідомлення USER SCREEN:. 
L2 – значення лічильника позитивного (обнулення) TP виражається у 
відповідних одиницях (за замовчуванням m3) і відображається в 
заданому форматі. Для формату типу floating в разі, якщо число 
знаходиться поза екраном відображається символ „------” 



 

 

L3 – значення лічильника негативного (обнулення) виражається у 
відповідних одиницях (за замовчуванням m3) і відображається в 
заданому форматі. Для формату типу floating в разі, якщо число 
знаходиться поза екраном відображається символ „------” 
L4 – лічильник часу роботи пристрою (обнулення) CT (формат 
відображення часу: дні:години:хвилини:секунди). 
 
Функції кнопок: 
PL – перехід до головного другого екрану. 
PS – перехід до головного четвертого екрану. 
 

SCREEN M4 Четвертий з головних екранів, що не вимагає логіна користувача 
Індикатор: 
L1 – варіант hardware пристрою. 
L2 – варіант software пристрою. 
L3 – варіант датчика пристрою. 
L4 – поточний час і дата системи. 
 
Функції кнопок: 
PL – перехід до третього головного екрану. 
 

LOGIN Екран логування користувача в меню пристрою. 
 
Індикатор: 
L1 – інформація LOGIN:. 
L2 – вводиться чотирицифровий PIN (Нередаговані цифри замасковані 
знаком „* ”). 
L3 – знак „^ ” вказує на редаговане положення або інформаційне 
повідомлення Enter, вказує місце підтвердження введення PIN-коду. 
L4 – символи, вказують на функції кнопок PL і PS. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво позиції введення PIN-коду. 
PS переміщення вправо позиції введення PIN-коду. 
PP – зміна редагованої цифри або підтвердження введеного PIN-коду. 

MENU Екран меню головного пристрою. 
 
Індикатор: 
L1 – інформація MENU:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибіркового. 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню (для позиції Exit треба притримати 
кнопку протягом 1 секунди, але для позиції Logout притримати кнопку 
протягом 2 секунд). 

 

  



 

  

8.2.2. Опис позицій екрану Меню користувача. 

 

EXIT Вихід з головного меню пристрою на рівень базових екранів. 

LOGOUT 
Вихід користувача з головного меню пристрою і вихід на рівень базових 
екранів. 

STATUS 

Функція на даний момент не активна (в процесі розробки). 
 
Індикатор: 

L1 – позначається знаком„>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

DISPLAY 

Налаштування опцій відображення пристрою. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація DISPLAY:. 
L2 – позначається знаком„>” позиція меню вибірково. 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 UNITS 

Установка одиниць змінних величин. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація UNITS DIS.:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 
TOTALIZERS 

 

Встановлення одиниць totalizerów. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація TOTALIZERS UNIT:. 
L2 – позиція Back можливість вибору. 
L3 – позиція menu Unit= можливість вибірково разом із встановленою 
поточною одиницею. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

  



 

 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 UNIT 

Вибір одиниці. 
 
Функції кнопок: 
PL – прокрутка списку одиниць вгору. 
PS – прокрутка списку одиниць вниз. 
PP – вибір режиму зміни одиниці (зміна знака з „>” на „* ”) і 
підтвердження вибраної одиниці (зміна знака з „* ” на „>”). 
 
Список одинць: 
- метричні: 
m3 – кубічні метри 
dm3 – кубічні дециметри 
cm3 – кубічні сантиметри 
Ml – мега літри 
hl – гектолітри 
l – літри 
ml – мілілітри 
 
- неметричні: 
in3 – кубічні дюйми 
ft3 – кубічні фути 
af – высота 1 фута на поверхні 1 акра 
ozf – об’єм унції 
gUS (galUS) – американський галон рівний 231 in3 
MgS (MgalUS) – американський мега галон 
bbs (bblUS) – американський барель для стандартних рідин рівний 31.5 
галонів 
gUK (galUK) – імперський галон рівний  4.54609 літрів 
MgK (MgalUK) – мега імперський галон 
bbk (bblUK) – імперський барель для стандартних рідин рівний 36 
галонам. 
 

 FLOW 

Установка одиниць вимірювання витрати. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація FLOW UNIT:. 
L2 – позиція меню Back доступна при виборі. 
L3 – позиція меню Unit= можлива іиборочна разом з встановленою 
поточною одиницею. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  UNIT 

Вібір одиниці. 
Функції кнопок: 
PL – прокрутка списку одиниць вгору 
PS – прокрутка списку одиниць вниз. 
PP – вибір режиму зміни одиниці (зміна знаку з „>” на „* ”) і 
підтвердження обраної одиниці (зміна знака з „*” на „>”). 
 
Список одиниць: 



 

  

- метричні: 
m3/h – кубічний метр в годину 
m3/sek – кубічний метр в секунду 
m3/min – кубічний метр в хвилину 
m3/day – кубічний метр в добу 
dm3/h 
dm3/sek 
dm3/min 
dm3/day 
cm3/h 
cm3/sek 
cm3/min 
cm3/day 
Ml/h 
Ml/sek 
Ml/min 
Ml/day 
hl/h 
hl/sek 
hl/min 
hl/day 
l/h 
l/sek 
l/min 
l/day 
ml/h 
ml/sek 
ml/min 
ml/day 
 
bbK/min 
bbK/day 
 

- неметричні: 
in3/h 
in3/sek 
in3/min 
in3/day 
ft3/h 
ft3/sek 
ft3/min 
ft3/day 
af/h 
af/sek 
af/min 
af/day 
ozf/h 
ozf/sek 
ozf/min 
ozf/day 
gUS/h 
gUS/sek 
gUS/min 
gUS/day 
MgS/h 
MgS/sek 
MgS/min 
MgS/day 
bbS/h 
bbS/sek 
bbS/min 
bbS/day 
gUK/h 
gUK/sek 
gUK/min 
gUK/day 
MgK/h 
MgK/sek 
MgK/min 
MgK/day 
bbK/h 
bbK/sek 
 

 FLOW RATE 

Установка одиниць лінійної швидкості потоку 
 
Індикатор: 

L1 – інформація FLOW RATE UNIT:. 
L2 – позиція меню Back вибірково 
L3 позиція меню Unit= можливо вибірково разом з встановленою 
поточною одиницею. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  UNIT 

Выбір одиниці. 
 
Функції кнопок: 
PL – прокрутка списку одиниць вгору 
PS – прокрутка списку одиниць вниз. 
PP – вибір режиму зміни одиниць (зміна знаку з „>” на „* ”) і 
підтвердження вибраної одиниці(зміна знаку з „*” на „>”). 
Список одиниць: 



 

 

m/s – метрів в секунду 
m/min – метрів в хвилину 
m/h – метрів в годину 
m/day – метрів в добу 
cm/s 
cm/min 
cm/h 
cm/day 

 FORMAT 

Встановлення формату відображення вимірюваних величин. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація FORMAT DIS.:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 T 

Вибір формату відображаються totalizerów, включає поточний 
встановлений формат. 
 
Функції кнопок: 
PL – настройка формату в режим floating (тип нормальний з плаваючою 
комою, що відображає максимально на 8 знаках). 
PS – настройка формату в режим scientific (тип науковий X.XXXXEYY). 
PP – вибір форматів зміни режиму (зміна знака з z „>” на „* ”) і 
підтвердження обраного формату (зміна знака з „* ” нa „>”). 
 

 Q 

Вибір формату відображення потоку, містить поточний встановлений 
формат. 
 
функції кнопок: 
PL – настройка формату в режим floating (тип нормальний з плаваючою 
комою, що відображає максимально на 8 знаках). 
PS – настройка формату в режим scientific (тип науковий X.XXXXEYY). 
PP – вибір форматів зміни режиму (зміна знака з z „>” на „* ”) і 
підтвердження обраного формату (зміна знака з „* ” нa „>”). 
 

 V 

Вибір формату відображення лінійної швидкості потоку, містить поточний 
встановлений формат. 
 
Функції кнопок: 
PL – настройка формату в режим floating (тип нормальний з плаваючою 
комою, що відображає максимально на 8 знаках). 
PS – настройка формату в режим scientific (тип науковий X.XXXXEYY). 
PP – вибір форматів зміни режиму (зміна знака з z „>” на „* ”) і 
підтвердження обраного формату (зміна знака з „* ” нa „>”). 
 

 MODE 

Установка типу відображення головного екрана вимірюваних величин 
(який з базових екранів повинен відображатися як головний. 
Індикатор: 

L1 – інформація MODE DIS.:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 



 

  

PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 SCREEN No. 

Вибір номера головного екрану. 
 
Функції кнопок: 
PL – зменшення номера екрану. 
PS – збільшення номера екрану. 
PP – вибір типу зміни номера екрану (зміна знака з „>” на „*”) і 
підтвердження обраного номера (зміна знака з „* ” на „>”). 
 

RESET 

Видалення значення лічильника споживача. 
 
Індикатор: 

L1 – інформація RESET:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 TOTALIZERS 

Обнулення totalizerów споживача. 
Індикатор: 

L1 – інформація USER TOTALIZERS:. 
L2 – позиція меню Back. 
L3 – позиція меню Reset. 
L4 – величина позитивного totalizera  споживача. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  RESET 

Видалення величини встановленої за замовчуванням в положення OFF. 
 
Функції кнопок: 
PL – переключення функції на OFF. 
PS – переключення функції на ENTER. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і виконання встановленої функції 
(зміна знака з „* ” на „>”). 
 

 COUNTER TIME 

Обнулення лічильника часу роботи (споживача). 

Індикатор: 

L1 – інформація USER COUNTER TI:. 
L2 – позиція меню Back. 
L3 – позиція меню Reset. 
L4 – значення лічильника часу работи (споживача). 
 
Функции кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  RESET 

Видалення величини встановленої за замовчуванням в положення OFF. 

Індикатор: 

PL – перемикання функції на OFF. 



 

 

PS – перемикання функції на ENTER. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і виконання встановленої функції 
(зміна знака з „* ” на „>”). 
 

 ERRORS 

Функція  наразі не активна 
Індикатор: 

L1 – позначається знаком „>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір вказаної позиції меню. 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

CONFIGURATION 

Конфігурація пристрою. 

Індикатор: 

L1 – інформація CONFIGURATION:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позициї меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функциї кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

 BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 BASIC 

Налаштування основних функцій пристрою. 
Індикатор: 

L1 – інформація BASIC CONFIG:. 
L2 – позначається знаком„>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позициї меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функциї кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  SET DATE/TIME 

Не встановлена дата на внутрішньому індикаторі пристрою. 
Індикатор: 

L1 – позиція меню Back. 
L2 – позиція меню T: (встановлення часу). 
L3 – позиція меню D: (встановлення дати). 
L4 – покажчик встановленої позиції. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   T 

Установка часу на внутрішньому індикаторі пристрою 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво показника заданої позиції часу (установка 
курсору максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо показника заданої позиції часу (установка 
показника максимально вправо (інформація „Set” в L4) зберігти задані 
величини)). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції задати величину 
(зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначених величин (в порядку зростання 
обмежується діапазоном, відповідним даній позиції). 



 

  

 

   D 

Установка дати на внутрішньому індикаторі пристрою. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво показника заданої позиції часу (установка 
показника максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо показника заданої позиції часу (установка 
показника максимально вправо (інформація „Set” в L4) зберігати задані 
величини)). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „*”) і вихід з функції встановлення 
величин (зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначених величин (в порядку 
зростання обмежується діапазоном, відповідним даній позиції). 
 

  SET LANGUAGE 

Функція наразі не активна (в процесі розробки). 
Індикатор: 

L1 – позначається знаком„>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функція кнопок: 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  SET PIN 

Установка PIN - кода,  що обмежує доступ до меню пристрою. 
Індикатор: 

L1 – позиція меню Back. 
L2 – позиція меню PIN: (встановлення PIN-коду). 
L3 – вказівник встановленої позиції. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   PIN: 

Установка PIN- коду пристрою (максимальне відображення цифр не 
належали до редакції позначені знаком „*”). 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої позиції pin-коду 
(установка курсору максимально вліво дозволяє вийти з функції без 
збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої позиції pin-коду 
(установка курсору максимально вправо (інформація „Set” в L3) 
дозволяє зберегти запис pin-коду). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції встановлення 
величини (зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку 
зростання). 
 

  SET DEFAULT  

Функція наразі не активна (в процесі розробки). 

Індикатор: 

L1 – позначається знаком „>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

 OPERATION  

Налаштування параметрів роботи пристрою. 
Індикатор: 

L1 – інформація OPERAT. CONFIG:. 



 

 

L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  PIPE DIAMETER 

Установка діаметра труби, на якій встановлено пристрій. 

Індикатор: 

L1 – інформація PIPE DIAMETER:. 
L2 – позиція меню Back. 
L3 – позиція меню DN= (вибір діаметра труби в мм з певного списку). 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   DN 

Вибір діаметра труби. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення списку певних діаметрів вгору. 
PS – переміщення списку певних діаметрів вниз. 
PP – вибір режиму зміни діаметра (зміна знака з „>” на „* ”) і 
підтвердження обраного діаметра (зміна знака з „* ” на „>”). 
Список певних діаметрів: 
2.5 [mm] 
4 [mm] 
6 [mm] 
10 [mm] 
15 [mm] 
20 [mm] 
25 [mm] 
32 [mm] 
40 [mm] 
50 [mm] 
65 [mm] 
80 [mm] 
100 [mm] 
125 [mm] 
150 [mm] 
200 [mm] 
250 [mm] 
300 [mm] 
350 [mm] 
400 [mm] 
450 [mm] 
500 [mm] 
600 [mm] 
700 [mm] 
800 [mm] 
900 [mm] 
1000 [mm] 
 

  SENSOR TYPE 

Установка типу використаного датчика. 
Індикатор: 
L1 – інформація SENSOR TYPE:. 
L2 – позиція меню Back. 



 

  

L3 – позиція меню TYPE= (вибір типу датчика - з двома або трьома 
активними електродами). 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   TYPE 

Вибір типу датчика. 
 
Функції кнопок: 
PL – настройка на тип з двома активними електродами. 
PS – настройка на тип з трьома активними електродами. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого типу 
(зміна знака з „* ”на „>”). 
 

  LOW FLOW RATE 

Функція наразі не активна (в процесі розробки). 
Індикатор: 

L1 – позначається знаком „>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

  EMPTY PIPE 

Установка виявлення порожньої труби. 
Індикатор: 

L1 – інформація EMPTY PIPE:. 
L2 – позиція меню Back. 
L3 – позиція меню On/Off= (вмикання і вимикання функції виявлення). 
L4 – позиція меню Value. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   ON/OFF 

Включення і вимикання функцій. 
 
Функції кнопок: 
PL – вимикання виявлення порожньої труби OFF. 
PS – вмикання виявлення порожньої труби ON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „* ” на „>”). 

   VALUE 

Установка величини порога виявлення порожньої труби. 

Індикатор: 

L1 – позиція меню Back і інформація R ELEC ohm: (опір електродів в 
омах). 
L2 – встановлена величина порога опору (число з фіксованою точкою). 
L3 – в режимі редакції введення величини опору. 
L4 – в режимі редакції введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    = 
Введення величини опору. 
 



 

 

Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину опору). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 

  ZERO DISCRIMINATION  

Функція зараз не активна (в процесі розробки). 

Індикатор: 

L1 – позначається знаком„>” позиція меню Back. 
L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір вказаної позиції меню. 
 

 
INPUTS 

 

Установка параметрів входів. 
Індикатор: 

L1 – інформація INPUTS CONFIG:. 
L2 – позначається знаком„>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню.. 
L4 – чергові позиції меню.. 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  
CONTROL INPUT  

 

Установка режиму роботи цифрового входу. 
Індикатор: 

L1 – інформація CONTROL INPUT:. 
L2 – позиція меню Back. 
L3 – позиція меню On/Off= (включення і виключення входу). 
L4 – позиція меню Mode= (вибір зі списку функцій призначених входу). 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   ON/OFF 

Функція кнопок: 
PL – виключення входу OFF. 
PS – включення входу ON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „* ” на „>”). 
 

   MODE 

Вибір режиму роботи входу. 
Функції кнопок: 
PL – переміщення списку певних функцій вгору. 
PS – переміщення списку певних функцій вниз. 
PP – вибір режиму зміни функцій (зміна знака з „>” на „* ”) і 
підтвердження вибору функції (зміна знака з „* ” на „>”). 
Список визначених режимів роботи: 
RESET – функція видалення величини витратиі лічильника часу роботи 
споживача використовуючи вхід. 
 

  NONINSU INPUTS 

Функція зараз не активна (в процесі розробки). 

Індикатор: 

L1 – позначається знаком „>” позиція меню Back. 



 

  

L2 – інформація INACTIVE. 
L3 – інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

 
OUTPUTS  

 

Установка параметрів виходів. 
Індикатор: 

L1 – інформація OUTPUTS CONFIG:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибіркового 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  
4-20[mA] LOOP 

 

Налаштування параметрів роботи виходу струмової петлі. 
Індикатор: 

L1 – інформація LOOP CONFIG:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню.. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   
ON/OFF 

 

Включення і виключення виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL – виключення виходу OFF. 
PS – включення виходуON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „* ” на „>”). 
 

    
MODE= 

 

Вибір режиму роботи виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення списку певних режимів вгору. 
PS – переміщення списку певних режимів вниз. 
PP – вибір типу зміни режиму (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження 
обраного режиму роботи (зміна знака з „* ” на „>”). 
Список певних режимів роботи виходу 4-20[mA]: 
NORMAL – нормальний режим роботи струмового виходу (струм 
пропорційно встановленим величинам потоку). 
SYMETRIC – режим роботи в реалізації. 
INVERTED – режим роботи в реалізації. 
MODULO – режим роботи в реалізації. 

    
VALUE 

 

Налаштування величини витрати відповідна струму 4mA і 20mA. 
Індикатор: 
L1 – інформація LOOP VALUE:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 



 

 

 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     
4[mA] 

 

Налаштування величини витрати для струму рівного 4мA 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація LOOP4. 
L2 – встановлена величина витрат в сконфігурованних одиницях в меню, 
відповідна струму 4мA (число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції вводу величини витрати. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

      > 

Ввід величини витрати. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановлюваної цифри (установка 
курсору максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину витрат). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 

     
20 

[mA] 

Налаштування величини витрати рівного 20мA. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація LOOP20. 
L2 – встановлена величина витрат в одиницях сконфигурированних в 
меню, відповідна струму 20мA (число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції введення величини витрати. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Введення величини витрати. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину витрат). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 

    OFFSET  

Установка offsetu струмової петлі вираженою в мA. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація OFFSET[мA]. 
L2 – установленна величина offsetu в мA (число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції введення величини offsetu. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору 

     > Введення величини offsetu. 



 

  

 Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину offsetu)). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

    
TIME 

 

Установка величини часу затримки струмового петлі вираженою в ms. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація TIME[ms]. 
L2 – установка  величини часу затримки в ms (число з плаваючою 
комою). 
L3 – в режимі редакції введення величини часу затримки. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору 

     > 

Введення величини часу затримки. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє на 
збереженні встановленої величини часу затримки). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

   PULSE OUTPUT  

Налаштування параметрів роботи імпульсного виходу. 
Індикатор: 
L1 – інформація PULSE CONFIG:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору 

    ON/OFF= 

Включення і виключення виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL – виключення виходу OFF. 
PS – включення виходу ON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „* ” на „>”). 
 

    
MODE= 

 

Выбор режима работа выхода. 
 
Функції кнопок: 
PL – виключення виходу OFF. 



 

 

PS – включення виходу ON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „* ” на „>”). 

    
PULSE 

 

Налаштування параметрів роботи виходу в імпульсному режимі. 
Індикатор: 
L1 – інформація PULSE:. 
L2 – позначається знаком„>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору 

     FLOW RATE 

Установка об'єму рідини, для якого генерується імпульс.  
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація VALUE 
L2 – встановлений обсяг в одиницях зконфігурованих в меню (число з 
плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції введення величини об'єму рідини. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Введення величини об'єму рідини. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє на 
збереженні встановленої величини часу затримки). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     PULSE TIME 

Установка тривалості імпульсу в ms (з допустимим діапазоном 1 – 10000 
ms). 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація TIME [ms]. 
L2 – встановлена величина тривалості імпульсу (число з фіксованою 
точкою). 
L3 – в режимі редакції введення величини часу імпульсу. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Введена величина часу тривалості імпульсу. 
 
Функці кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 



 

  

курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє на 
збереженні встановленої величини часу затримки). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „* ”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „* ” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     POLAR 

Вибір полярності вихідного імпульсу. 
 
Функції кнопок: 
PL – установка виходу в полярності NEGATIVE (негативно). 
PS – установка виходу в полярності POSITIVE (позитивно). 
PP – вибір режиму зміни полярності (зміна знака з „>” на „* ”) і 
підтвердження обраної полярності (зміна знака з „* ” на „>”). 
 

    PWM  

Установка параметрів роботи виходу в режимі роботи PWM. 
Індикатор: 
L1 – Інформація PWM:. 
L2 – позначається знаком „>” позиция меню выборочно 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору 

     MODE= 

Вибір режиму роботи виходу PWM із змінною частотою і постійним 
наповненням сигналу або зі змінним наповненням з постійною частотою. 
 
Функції кнопок: 
PL – установка виходу в режим роботи FREQUENCY (PWM із змінною 
частотою). 
PS – установка виходу в режим роботи PERCENT (PWM зі змінним 
наповненням). 
PP – вибір зміни режиму роботи (зміна знака з „>” на „*”) і підтвердження 
обраного режиму (зміна знака з „*” на „>”). 
 

     FREQUENCY  

Установка постійної величини частоти для режиму роботи з перемінним 
наповненням (з діапазоном 0.1Hz – 1000Hz). 
В режимі роботи FREQUENCY: 
L1 – позиція меню Back і інформація FREQ [Hz] 
L3 – інформація Variable freq. 
L4 – інформація Depend on flow. 
 
Функції кнопок: 
PP – выбор указанной позиции меню. 
В режимі роботи PERCENT: 
L1 – позиція меню Back і інформація FREQ [Hz] 
L2 – встановлена постійна величина частоти роботи для виходу PWM 
(число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції вводу величини частоти. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 
Введена величина частоти для PWM 
 
Функції кнопок: 



 

 

PL – перемещеніеw вліво курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину частоти). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „*”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     PERCENT 

Установка постійної величини наповнення для режиму роботи із змінною 
частотою (з діапазоном 0% – 100%). 
В режимі роботи PERCENT: 
L1 – позиція меню Back і інформація PERC. [%] 
L3 – інформація Variable perc.. 
L4 – інформація Depend on flow. 
 
Функції кнопок: 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
В режимі роботи FREQUENCY: 
L1 – позиція меню Back і інформація PERC. [%] 
L2 – встановлена постійна величина наповнення для виходу PWM 
(число з фіксованою точкою). 
L3 – в режимі редакції введення величини наповнення. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Введення величини наповнення для PWM. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановлюваної цифри (установка 
курсору максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановлюваної цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) збереже 
встановлену величину наповнення). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „*”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     VALUE 

Установка діапазону величини витрати (мінімального і максимального) 
для роботи виходу PWM. 
Індикатор: 
L1 – інформація PWM VALUE:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      Value min. 

Установка величини мінімальної витрати. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація MIN. 
L2 – встановлена мінімальна величина витрат в сконфигурированних 
одиницях в меню (число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції введення величини витрати. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 



 

  

Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

       BACK Назад до меню на один рівень вгору 

       > 

Введена величина витрат. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) дозволяє зберегти 
встановлену величину витрат). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „*”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     POLAR= 

Вибір полярності імпульсного виходу. 
Функції кнопок: 
PL – установка виходу в полярності NEGATIVE (негативно) 
PS – установка виходу в полярності POSITIVE (позитивно). 
PP – вибір режиму зміни полярності (зміна знака з „>” на „*”) і  
підтвердження обраної полярності (зміна знака з „*” на „>”). 

   STATUS OUTPUTS 

Налаштування параметрів роботи статусних виходів. 
Індикатор: 
L1 – інформація STATUS CONFIG:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору 

    STATUS 1 

Налаштування параметрів першого статусного виходу. 
Індикатор: 
L1 – інформація STATUS 1 CONFIG:. 
L2 – позначається знаком „>” позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню. 
L4 – чергові позиції меню. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору 

     ON/ OFF= 

Включення і виключення виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL – виключення виходу OFF. 
PS – включення виходу ON. 
PP – вибір (зміна знака з „>” на„*”) і підтвердження встановленого 
режиму (зміна знака з „*” на „>”). 

     MODE= 

Вибір режиму роботи виходу. 
Функції кнопок: 
PL – переміщення списку певних режимів вгору. 
PS – переміщення списку певних режимів вниз. 
PP – вибір типу зміни режиму (зміна знака з „>” на „*”) і підтвердження 
обраного режиму роботи (зміна знака з „*” на „>”). 
Список певних режимів роботи статусного виходу 1: 
– в процесі реалізації. 
 



 

 

     POLAR= 

Вибір полярності статусного виходу. 
Індикатор: 
PL – установка виходу в полярності NEGATIVE (негативно). 
PS – установка виходу в полярності POSITIVE (позитивно). 
PP – вибір режиму зміни полярності (зміна знака з „>” на „*”) і 
підтвердження обраної полярності (зміна знака з „*” на „>”). 
 

     DELAY 

Установка затримки статусного виходу. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація DELAY [ms]. 
L2 – встановлена величина часу затримки (число з фіксованою точкою). 
L3 – в режимі редакції введення величини часу затримки. 
L4 – в режимі редакції курсор введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Установка величини часу затримки. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація „Set” в L4) збереже 
встановлену величину часу затримки). 
PP – вибір (зміна знака з „>” на „*”) і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з „*” на „>”) і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

     VALUE 

Установка величини для статусного виходу. 
Індикатор: 
L1 – позиція меню Back і інформація VALUE [--]. 
L2 – встановлена величина (число з плаваючою комою). 
L3 – в режимі редакції введеної величини. 
L4 – в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вгору меню. 
PS – переміщення вниз меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору 

      > 

Введена величина для виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL – переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS – перемещение вправо курсора установленной цифры (установка 
курсора максимально вправо (информация „Set” в L4) позволяет сохранить 
установленное значение). 
PP – выбор (изменение знака с „>” на „*”) и выход из функции введение 
величины (изменение знака с „*” на „>”) и изменение указанной цифры (в 
порядке возрастания). 
 

    STATUS 2 

Налаштування параметрів другого статусного виходу 
Індикатор: 
L1 – інформація STATUS 2 CONFIG:. 
L2 – позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 – чергові позиції меню .. 
L4 – чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 



 

  

PL – переміщення вгору позицій меню. 
PS – переміщення вниз позицій меню. 
PP – вибір зазначеної позиції меню. 
 

     BACK Назад до меню на один рівень вверх. 

     ON/OFF= 

Включення і вимикання виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL - виключення виходу OFF. 
PS - включення виходу ON. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого режиму 
(зміна знака з "*" на ">"). 

     MODE= 

Вибір режиму роботи виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення списку певних режимів вгору. 
PS - переміщення списку певних режимів вниз. 
PP - вибір типу зміни режиму (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження 
обраного режиму роботи (зміна знака з "*" на ">"). 
Список визначених режимів роботи статусного виходу 2: 
- в процесі реалізації .. 

     POLAR= 

Вибір полярності статусного виходу. 
 
Функції кнопок: 
PL - установка виходу в полярності NEGATIVE (негативно). 
PS - установка виходу в полярності POSITIVE (позитивно) 
PP - вибір режиму зміни полярності (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження 
обраної полярності (зміна знака з "*" на ">"). 

     
DELAY 

 

Установка затримки статусного виходу. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація DELAY [ms]. 
L2 - встановлена величина часу затримки (число з фіксованою точкою). 
L3 - в режимі редакції введення величини часу затримки. 
L4 - в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

      > 

Введення величини часу затримки. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вліво курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS - переміщення вправо курсора встановленої цифри (установка курсору 
максимально вправо (інформація "Set" вL4) дозволяє зберегти встановлену 
величину часу затримки). 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з "*" на ">") і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 

     VALUE 

Установка величини для статусного виходу. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація VALUE [-]. 
L2 - встановлений в положення (число з плаваючою комою). 
L3 - в режимі редакції введення величини. 
L4 - в режимі редакції курсора введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

      BACK Назад до меню на один рівень вгору. 



 

 

      > 

Введена величина для виходу. 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вліво курсора встановлюється цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження). 
PS - перемещення вправо курсора встановлюється цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація "Set" в L4) збереже встановлену 
величину). 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з "*" на ">") і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 

  FILTERING 

Налаштування параметрів фільтрації. 
Індикатор: 
L1 - інформація FILTERS CONFIG :. 
L2 - позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 - чергові позиції меню .. 
L4 - чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   FOR LCD  

Налаштування фільтрації для відображення даних на LCD. 
Індикатор: 
L1 - інформація FILTER LCD :. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Mode. 
L4 - позиція меню Time. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    Mode= 

Вибір застосовуваного типу фільтра (AVERAGE - середня за період часу 
або DAMPING - фільтр, що враховує попередні величини). 
 
Функції кнопок: 
PL - вибір типу AVERAGE. 
PS - вибір типу DAMPING. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого типу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

    Time= 

Установка часу фільтрації в секундах (діапзон 0 - 60 сек, в якому «0» 
означає виключення фільтра). 
 
Функції кнопок: 
PL - скорочення часу. 
PS - збільшення часу 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого часу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

   
FOR LOOP 

4-20 

Установка фільтрації для даних, які використовуються в поточному циклі. 
Індикатор: 
L1 - інформація FILTER 4-20 :. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Mode. 
L4 - позиція меню Time. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    Mode= Вибір типу застосовуваного фільтра (AVERAGE - середня за період або 



 

  

DAMPING - фільтр, що враховує попередні величини). 
Функції кнопок: 
PL - вибір типу AVERAGE. 
PS - вибір типу DAMPING. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого типу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

    Time= 

Установка часу фільтрації в секундах (діапазон 0 - 60 сек, в якому «0» 
означає виключення фільтра). 
 
Функції кнопок: 
PL - скорочення часу. 
PS - збільшення часу. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого часу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

   FOR PULSE OUT 

Установка фільтрації для даних, які використовуються імпульсним виходом 
(в PWM режимі роботи). 
Індикатор: 
L1 - інформація FILTER PULSE :. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Mode. 
L4 - позиція меню Time. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    Mode= 

Вибір типу застосовуваного фільтра (AVERAGE - середня за період або 
DAMPING - фільтр, що враховує попередні величини). 
 
Функції кнопок: 
PL - вибір типу AVERAGE. 
PS - вибір типу DAMPING. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого типу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

    
Time= 

 

Установкка часу фільтрації в секундах (діапазон 0 - 60 сек. В якому «0» 
означає виключення фільтра). 
Функції кнопок: 
PL - скорочення часу .. 
PS - збільшення часу. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і та підтвердження встановленого часу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

   FOR MODBUS 

Установка фільтрації для даних використовуваних виходом Modbus. 
Індикатор: 
L1 - інформація FILTER MODBUS :. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Mode. 
L4 - позиція меню Time. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    Mode= 

Вибір типу застосовуваного типу фільтра (AVERAGE - середня за період 
або DAMPING - фільтр, що враховує попередні величини). 
 
Функції кнопок: 
PL - вибір типу AVERAGE. 
PS - вибір типу DAMPING. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження встановленого типу 
(зміна знака з "*" на ">"). 



 

 

    Time= 

Установка часу фільтрації в секундах (діапазон 0 - 60 сек.. В якому «0» 
означає виключення фільтра). 
 
Функції кнопок: 
PL - скорочення часу. 
PS - збільшення часу. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і підтвердження устаноленного часу 
(зміна знака з "*" на ">"). 

  CALIBRATION 

Виконання калібрування пристрою. 
Індикатор: 
L1 - інформація CALIBRATION :. 
L2 - позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 - чергові позиції меню .. 
L4 - чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   SENSOR 

Калібрування датчика пристрою. 
Індикатор: 
L1 - інформація SENSOR CALIBR.:. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Device coef. - калібрування електроніки за допомогою 
за допомогою штучного датчика. 
L4 - позиція меню Sensor coef. - введення коефіцієнта калібрування 
датчика. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    DEVICE COEF. 

Калібрування електроніки за допомогою за допомогою штучного датчика 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF. [-]. 
L2 - величина коефіцієнта, записаного в пам'яті пристрою (число з 
плаваючою комою). 
L3 - позиція меню Calibration під час виконання калібрування Calib. = 
Поточний стан процедури Stop / Start перед початком процедури, Wait під 
час збору даних калібрування, Finish після завершення процедури збору 
даних і обчислення нового коефіцієнта і Save для запису в пам'ять знову 
обчисленого коефіцієнта 
L4 - позиція меню Reset, а під час калібрування No. = лічильник зворотного 
розрахунку накопичення вибору даних і після складання всіх даних знову 
обчислений коефіцієнт. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     CALIB. 

Обслуговування процедури калібрування. 
 
Функції кнопок: 
PL - вибір опції Stop перед початком калібрування і Finish після збору 
даних. 
PS - вибір опції Start перед початком калібрування і Save після збору даних. 
PP - для опції Stop вихід з режиму калібрування без її виконання, для опції 
Start початок процесу складання даних калібрування, для опції Finish вихід з 
процесу калібрування без збереження новорозрахованого коефіцієнта і для 



 

  

опції Save створення запису нового коефіцієнта. 

     
RESET= 

 

Опція реєстрації (установка величини рівної 1) коефіцієнта калібрування 
записаного в пам'яті пристрою. 
 
Функції кнопок: 
PL - установка опції реєстрації на OFF. 
PS - установка опції реєстрації на ENTER. 
PP - для опції OFF вихід в режимі реєстрації без без його виконання і для 
опції ENTER установка нового коефіцієнта на 1. 

    
SENSOR 

COEF. 

Введення коефіцієнта каліброваного датчика. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF. [-]. 
L2 - установка величини коефіцієнта (число з плаваючою комою). 
L3 - в режимі редакції введення. 
L4 - в режимі редакції покажчика введеної цифри. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     > 

Введення величини коефіцієнта калібрування. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вліво курсора встановлюється цифри (установка курсору 
максимально вліво дозволяє вийти з функції без збереження).). 
PS - переміщення вправо курсора встановлюється цифри (установка 
курсору максимально вправо (інформація "Set" в L4) збереже встановлену 
величину). 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і вихід з функції введення величини 
(зміна знака з "*" на ">") і зміна зазначеної цифри (в порядку зростання). 
 

   LOOP 4-20 

Калібрування виходу струмової петлі 4-20 [mA]. 
Індикатор: 
L1 - інформація LOOP CALIBR.:. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Coef. 4 [mA] - калібрування струмового петлі для 
величини 4mA. 
L4 - позиція меню Coef. 20 [mA] - калібрування струмового петлі для  
величини 20mA. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    COEF. 4[mA] 

Калібрування струмового петлі для величини 4mA з обов'язковим 
застосуванням зовнішнього опорного вимірювання струму 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF4. [-]. 
L2 - величина коефіцієнта записаного в пам'яті пристрою (число з 
фіксованою точкою). 
L3 - в режимі калібрування величини струму I = струмової петлі, яка 
вимірюється з допомогою внутрішньої системи (в процесі калібрування 
може бути використано допоміжні, як покажчик величини, а не основний 
вимір через межі точності). 
L4 - в режимі калібрування DAC Value = задана величина до цифро-
аналогового перетворювача у вигляді шістнадцятеричного числа. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 



 

 

PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     > 

Калібровкка величини струмового петлі на 4mA. 
 
Функції кнопок: 
PL - зменшення заданої величини до преообразователю DAC. 
PS - збільшення заданої величини до преообразователю DAC. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження коефіцієнта 
калібрування (зміна знака з "*" на ">"). 

    COEF. 20[mA] 

Калібрування струмового петлі для величини 20mA з обов'язковим 
застосуванням зовнішнього опорного вимірювання струму. 
індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF20 [-]. 
L2 - величина коефіцієнта записаного в пам'яті пристрою (число з 
фіксованою точкою). 
L3 - в режимі калібрування величини струму I = струмової петлі, яка 
вимірюється з допомогою внутрішньої системи (в процесі калібрування 
може бути використано допоміжні, як покажчик величини, а не основний 
вимір через межі точності). 
L4 - в режимі калібрування DAC Value = задана величина до цифро-
аналогового перетворювача у вигляді шістнадцятеричноого числа 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     > 

Клібровка величини струмового петлі на 20mA. 
Функції кнопок: 
PL - зменшення заданої величини до преообразователю DAC. 
PS - збільшення заданої величини до преообразователю DAC. 
PP - вибір (зміна знака з ">" na "*") вихід і збереження коефіцієнта 
калібрування (зміна знака з "*" на ">"). 

   
CURRENT 
MEASUR 

Калібрування внутрішнього виміру струмового петлі 4-20 [mA]. 
Індикатор: 
L1 - інформація MEAS.I CALIBR.:. 
L2 - позиція меню Back. 
L3 - позиція меню Coef.meas. 4mA - калібрування мзмеренія струму для 
величини 4mA. 
L4 - позиція меню Coef.meas.20mA - калібрування мзмеренія струму для 
величини 20mA. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

    
COEF.meas. 

4mA 

Калібрування вимірювання струму для величини 4mA з обов'язковим 
застосуванням зовнішнього опорного вимірювання струму. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF4. [MA]. 
L2 - величина калібрування струму, записаного в пам'яті пристрою (число з 
плаваючою комою). 
L3 - в режимі калібрування величини струму I = струмової петлі, яка 
вимірюється з допомогою внутрішньої системи (в процесі калібрування 
може бути використано допоміжні, як покажчик величини, а не основний 
вимір через межі точності). 
L4 - в режимі калібрування DAC Value = задана величина до цифро-
аналогового перетворювача у вигляді шістнадцятеричноого числа 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 



 

  

PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     > 

Калібрування величини струмового петлі до 4mA. 
 
Функції кнопок: 
PL - зменшення величини заданої перетворювача DAC. 
PS - збільшення величини заданої перетворювача DAC. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження струмового 
калібрування (зміна знака з "*" на ">"). 

    
COEF.meas.20

mA 

Калібрування вимірювань струму для велічіниi 20mA з обов'язковим 
застосуванням зовнішнього опорного вимірювання струму. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і інформація COEF20 [mA]. 
L2 - величина калібрування струму записаного в пам'яті пристрою (число з 
плаваючою комою). 
L3 - в режимі величини калібрування струму I = струмового петлі 
вимірюваної внутрішньою системою (в процесі калібрування може бути 
використано допоміжні, як покажчик величини, а не основний вимір через 
межі точності). 
L4 - в режимі калібрування DAC Value = задана величина до цифро-
аналогового перетворювача у вигляді шістнадцятеричноого числа. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору меню. 
PS - переміщення вниз меню. 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

     BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

     > 

Калібрування величини струмового петлі до 20mA. 
Функції кнопок: 
PL - зменшення величини заданої перетворювача DAC. 
PS - збільшення величини заданої перетворювача DAC. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження калібрування струму 
(зміна знака з "*" на ">"). 

  MODBUS 

Установка параметрів крнфігураціі зв'язку MODBUS. 
Індикатор: 
L1 - інформація MODBUS CONFIG :. 
L2 - позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 - чергові позиції меню .. 
L4 - чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   ON/OFF= 

Включення і вимикання зв'язку. 
 
Функції кнопок: 
PL - виключення зв'язку OFF. 
PS - включення зв'язку ON. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження встановленого 
режиму (зміна знака з "*" на ">"). 

   ADDRESS= 

Установка адреси пристрою в певному діапазоні 1 - 247. 
Функції кнопок: 
PL - зменшення адреси. 
PS - збільшення адреси. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження встановленого адреси 
(зміна знака з "*" на ">"). 
 

   BAUD= 
Вибір швидкості зв'язку. 
Функції кнопок: 



 

 

PL - переміщення списку певних швидкостей вниз. 
PS - переміщення списку певних швидкостей вгору. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження встановленої 
швидкості (зміна знака з "*" на ">"). 
 
Список певних зв'язків MODBUS: 
- 4800 
- 9600 
- 19200 
- 38400 
- 57600 
- 115200. 
 

   PARITY= 

Вибір параметрів зв'язку. 
Функції кнопок: 
PL - переміщення списку певних параметрів вниз. 
PS - переміщення списку певних параметрів вгору. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") вихід і збереження заставлених парметр 
(зміна знака з "*" на ">"). 
 
Список певних параметрів зв'язку MODBUS: 
- EVEN_1S (EVEN 1 STOP) - з парністю, один стоп біт 
- ODD_1S (ODD 1 STOP) - з парністю, один стоп біта 
- NOPA_2S (NOPAR 2 STOP) - без парності, два стоп біта. 
 

  ALARMS 

Функція зараз не активна (в процесі розробки). 
Індикатор: 
L1 - позначається знаком ">" позиція меню Back. 
L2 - інформація INACTIVE. 
L3 - інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

  ARCHIVES 

Функція зараз не активна (в процесі розробки). 
Індикатор: 
L1 - позначається знаком ">" позиція меню Back. 
L2 - інформація INACTIVE. 
L3 - інформація (IN PROGRESS). 
 
Функції кнопок: 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

 DIAGNOSTICS 

Діагностика пристрою. 
Індикатор: 
L1 - інформація DIAGNOSTICS :. 
L2 - позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 - чергові позиції меню .. 
L4 - чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

  BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  LCD TEST 

Тест індикатора LCD - систематичне виконання всіх позицій індикатора 
черговими цифрами 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back. 
L2 - інформація про статус тесту Test LCD = OFF / ON. 
L4 - інформація обслуговування тесту <- OFF ON ->. 
 
Функції кнопок: 
PL - виключення тесту. 



 

  

PS - включення тесту. 
PP - вихід з тіста (рівносильно виключенню). 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

  OUTPUTS TEST 

Тест виходів пристрою. 
Індикатор: 
L1 - інформація OUTPUTS DIAG :. 
L2 - позначається знаком ">" позиція меню вибірково 
L3 - чергові позиції меню .. 
L4 - чергові позиції меню .. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

   BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   4-20[mA] LOOP 

Тест виходу струмового петлі. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back і величина струмової петлі 4-20 вимірюється 
всередині I = величина (в mA). 
L2 - інформація DAC Value = Задана величина до цифро-аналогового 
перетворювача у вигляді шістнадцятеричного числа. 
L3 - інформація обслуговування тесту для PL <-: DAC -0x1. 
L4 - інформація обслуговування тесту для PS ->: DAC + 0x1. 
 
Функції кнопок: 
PL - зменшення величини, заданої перетворювачу DAC. 
PS - збільшення величини, заданої перетворювачу DAC. 
PP - вихід з тесту. 

    BACK Назад до меню на один рівень вгору. 

   PULSE OUTPUT 

Тест імпульсного виходу. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back. 
L2 - позиція меню OnOff. 
L3 - позиція меню Pulse. 
L4 - позиція меню PWM. 
 
Функції кнопок: 
PL - переміщення вгору позицій меню. 
PS - переміщення вниз позицій меню 
PP - вибір зазначеної позиції меню. 

    BACK 
Назад до меню на один рівень вгору. 
 

    OnOff  

Включення виходу в відповідний режим роботи - як імпульсний вихід або 
PWM. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back. 
L2 - інформація Pulse Output :. 
L3 - інформація тестовий режим = ON PWM / PULSE. 
L4 - інформація перевірка працездатності <- PWM PULSE ->. 
 
Функції кнопок: 
PL - включення виходу в режим PWM. 
PS - включення виходу в режим PULSE. 
PP - вихід з позиції тесту. 

    Pulse 

Обслуговування виходу в імпульсному режимі роботи. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back, і інформація PULSE. 
L2 - позиція меню Time = xxxx [ms] - установка часу генерується 
систематично імпульс (спуск кожні 0.5s). 
L3 - позиція меню Polar = POSITIVE / NEGATIVE - установка полярності 
генеруючих імпульсів. 
L4 - інформація обслуговування тесту <- ->. 



 

 

 
Функції кнопок: 
PL - Time скорочення часу імпульсу, а в позиції Polar установка полярності 
на NEGATIVE. 
PS - в позіціі Time збільшення часу імпульсу, a в позиції Polar установка 
полярності на POSITIVE. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і вихід з позиції тесту (зміна знака з "*" на 
">"), а в позиції Back вихід з тесту 
. 

    PWM 

Обслуговування виходу в режимі роботи PWM. 
Індикатор: 
L1 - позиція меню Back, і інформація PWM. 
L2 - позиція меню Freq = xxx.x [Hz] - установка частоти генерованого 
сигналу. 
L3 - позиція меню PerPWM = xxx [%] - установка наповнення генерованого 
сигналу .. 
L4 - позиція меню Polar = POSITIVE / NEGATIVE - установка полярності 
генерованого сигналу 
 
Функції кнопок: 
PL - в позиції Freq зменшення частоти, в позиції PerPWM зменшення 
наповнення, а позиції Polar установка поляпності на NEGATIVE. 
PS - в позиції Freq збільшення частоти, в позиції PerPWM збільшення 
наповнення, а в позиції Polar установка поляпності на POSITIVE. 
PP - вибір (зміна знака з ">" на "*") і вихід з тіста (зміна знаку з "*" на ">"), а в 
позиції Back вихід з тесту. 

 

  



 

  

9. ТЕХНІЧНІ І МЕТРОЛОГІЧНІ ХАРАКТЕРИСТИКИ 

9.1. Електричні приєднання 

9.1.1.Вихідні сигнали 

 

Аналоговий вихід Активний або пасивний (за замовленням) 

4 … 20 мA / 500 Ом 

Імпульсний /частототний вихід Макс. 24В/10 мA DC,  

0,1 …500Гц в частному режимі; 

По 500Гц в імпульсному режимі; Пасивний 

вихід, гальванічно розвязаний,довільна 

полярність 

Цифрові виходи OC кількість: два, відкритий колектор, 

Макс. 35В DC / 100мA для кожного виходу 

Гальванічно ізольований 

Полярність довільна 

Комунікаційний вихід Modbus RTU/RS 485 

Гальванічно ізольований 

9.1.2. Напруга живлення 

Стандартний 

варіант: 
Живлення від мережі 90-260В AC 50Гц 15ВА 

Варіант на розсуд: 

 
Низьковольтне 

10-36В DC 15Вт 

Вхід напруги живлення захищений 

від зворотної полярності напруги. 

 

 

9.2. Клас захисту 

Пристрій має клас захисту I, якщо витратомір підключений до захисного 
заземлення, через клему для підключення заземлення. Вимірювальні ланцюга (до 
перетворювача) відокремлені від небезпечних напруг посиленою ізоляцією відповідно 
до вимог EN 61010-1.  
 

  



 

 

 9.3. Технічні параметри 

 9.3.1. Технічна специфікація перетворювача 

 

Номінальний діаметр DN 101000 

З'єднання кабелю до 

перетворювача 

0.5 м/2x2x0.25 мм2 - виконання ALW  

8м или 12м, 24м, 32м, 40 м, 48 м/2x2x0,25 мм2  - виконання 

NW   

Принцип виміру Электромагнітний 

Живлення котушки 

збудника датчика 

Від перетворювача 

Клас ізоляції котушки 

збудника 

Клас E 

Підключення на об'єкті Фланці DIN (ANSI, BS)  

Максимальний тиск

  

Стандарт 1,6 МПа (Вибір 2,5 / 4,0 МПа) Не припустима 

робота при вакуумметричного й надлишкового тисків 

Степінь захисту  Стандарт IP 67, варіант IP 68  по EN 60529, NEMA 5 

(NEMA 6) 

Ізоліційне покриття Резина мягка, тверда DN 20DN1000 

Фторопласт (PTFE) DN10DN500 

Діапазони температур 

для ізолюючих 

покриттів 

Резина (мягка), тверда  -590C, Виконання PEM-1000NW 

Резина (мягка), тверда   060C,  Виконання  PEM-

1000ALW 

Фторопласт -25130C, Виконання  PEM-1000NW 

Фторопласт    060C,  Виконання  PEM-1000ALW 

Діапазон робочих 

температур (темпер. 

довкілля.) 

-2060C 

Электроди Сталь 1.4571 (316Ti)  1.4404(316L), Hastelloy, Tantal, Tytan,  

Зовнішній корпус і 

фланці 

Вуглецева сталь1.0352, сталь 1.4301 (304), сталь 1.4541 

(321) 

Труба датчика 

   

Сталь 1.4541 (321) 

Захист лакофарбою Багатокомпонентна лакофарба «Acrymetal» 

Додаткове обладнання Заземляющі кільця з нержавіючої сталі для труб зі 

штучних матеріалів для DN10..40 

Виконання датчика 

вибірково 

Нержавіюча сталь, виконання з гігієнічними сполуками 

Розміри і вага Відповідно з таблицями 1, 2, 3. 

  

 

 

 

 

    



 

  

 9.3.2. Технічна специфікація індикатора 

Мінімальна провідність 

вимірюваного 

середовища 

 5 мкСм/см,  

 

Похибка вимірювань ± 0,5% знач. показання в діапазоні 20…¸100%  Qmax 

± 1% знач. показання в діапазоні 10…¸20% Qmax 

Рівень відсічення 

низької витрати 

Встановлене значення 

Миттєва витрата двонаправлений (л/с, м3/ч, м3/с) 

Баланс витрат двонаправлений м3, інші 

Баланс спрямованих 

витрат 

Різниця витрат (S +) - (S-) в окремому лічильнику S 

Напрямок потоку Розпізнається автоматично 

Нульова витратоміра Автоматичне обнулення 

Виявлення порожньої 

труби 

Циклічне, програмоване 

Реєстрація , 

миттєвих параметрів 

4 місячне архівування параметрів потоку 5 

хвилинного, погодинного, добового, дата. 

Астрономічний час Календар до 2099 року підтримуваний батареями 

Індикатор 4 x 16 знаків з підсвіткою 

Клавіатура 3 кнопки 

Режим работи виходу 

przekaźnikowych 

Запрограмований споживачем 

. Кабельні вводи M20x1.5, силовий кабель круглий 6 – 12мм, 3x 0.75..1 

мм2 Cu  

Запобіжник 250 мA /T неконвертований 

Степінь захисту IP 66/67 по EN 60529 

Діапазон температур 

навколишнього робочого 

середовища 

-20÷60C 

Разміри  Згідно мал. 2. 

Вага біля. 3 кг 

Матеріал корпуса Корпус AlSi 10 Mg/EN AC-47100 

Оздоблення поверхні 

корпусу перетворювача 

Лакове покриття  

 

9.4. Стандартні умови 

Розхід 0,3 – 12 м/с  

Вимірюване середовище Вода 10-30ºC 

Провідність > 300 мкСм/см 

Волатильність живлення Un ± 2% (Un – напруга живлення) 

Температура навколишнього 

середовища 

18 - 25 ºC, постійна волога 

Час стабілізації після 
включення живлення 

Мінімум 20 хв. 



 

 

Прямі відрізки потоку 10 діаметрів перед датчиком, 3 діаметра за 
датчиком 

Вимірювальний датчик Розташований в центрі, заземлення, як показано 

на малюнку 15. 

 9.5. Діапазони вимірювань 

9.5.1. Стандартні діапазони вимірювань 

 Витратоміри PEM -1000 виконані в межах значень фланцевих з'єднань відповідно 

до норм DIN з діапазонами DN10 ÷ DN1000 або за бажанням в межах значень 

фланцевих сполук перехідних згідно з нормою ANSI, BS.   

 Стандартні значення витрати Qmax для певних виконань витратомірів з 

фланцевими з'єднаннями по DIN з діапазоном DN10 ÷ DN1000 показані нижче в 

таблиці. Можна встановити різні значення витрати Qmax для певних виконань 

витратомірів, що не перевищують подвійну величину стандартного значення 

вимірювального діапазону. 

DN 

по 

DIN 

Об'ємна 

витрата 

Об'ємна 

витрата 

Лінійна 

швидкість 

 Qmax 

[м3/ч] 

Qmax 

[л/с] 

Vmax 

[м/с] 

    

10 1 0,278 3,54 

15 2 0,556 3,14 

20 4 1,111 3,54 

25 5 1,389 2,83 

32 10 2,778 3,45 

40 15 4,167 3,32 

50 20 5,556 2,83 

65 30 8,333 2,51 

80 50 13,889 2,76 

100 100 27,778 3,54 

125 150 41,667 3,40 

150 200 55,556 3,14 

200 360 100,000 3,18 

250 500 138,889 2,83 

300 760 211,111 2,99 

350 1000 277,778 2,89 

400 1300 361,111 2,87 

500 2000 555,556 2,83 

600 3000 833,333 2,95 

800 5000 1388,889 2,76 

1000 8000 2222,222 2,83 

 

Таблиця 2. Стандартні діапазони вимірювань 



 

  

9.5.2. Таблиця об'ємної витрати, розрахованого для характерних швидкостей потоку з 

вимірюваним середовищем для виконання з фланцями по DIN. 

Об'ємна витрата розраховується на підставі виміряної лінійної швидкості потоку і 

геометрії поперечного перерізу витратоміра. У таблиці наведені значення об'ємних 

витрат для певних DN при характерних лінійних швидкостях потоку. 

DN      Швидкість потоку V [м/с]       

  0,300 1,000 2,000 3,000 4,000 5,000 6,000   

10 0,085 0,283 0,565 0,848 1,131 1,414 1,696   
15 0,191 0,636 1,272 1,909 2,545 3,181 3,817   
20 0,339 1,131 2,262 3,393 4,524 5,655 6,786   
25 0,530 1,767 3,534 5,301 7,069 8,836 10,603   
32 0,869 2,895 5,791 8,686 11,581 14,476 17,372   
40 1,357 4,524 9,048 13,572 18,096 22,619 27,143   
50 2,121 7,069 14,137 21,206 28,274 35,343 42,411   
65 3,584 11,946 23,892 35,838 47,784 59,729 71,675   

80 5,429 18,096 36,191 54,287 72,382 90,478 108,573 витрата 

100 8,482 28,274 56,549 84,823 113,097 141,372 169,646  
125 13,254 44,179 88,357 132,536 176,714 220,893 265,072 [м3/ч] 
150 19,085 63,617 127,234 190,852 254,469 318,086 381,703   
200 33,929 113,097 226,194 339,292 452,389 565,486 678,583   
250 53,014 176,714 353,429 530,143 706,858 883,572 1060,287   
300 76,341 254,469 508,938 763,406 1017,875 1272,344 1526,813   
350 103,908 346,360 692,721 1039,081 1385,441 1731,801 2078,162   
400 135,717 452,389 904,778 1357,167 1809,556 2261,945 2714,334   
500 212,057 706,858 1413,716 2120,573 2827,431 3534,289 4241,147   
600 305,363 1017,875 2035,750 3053,625 4071,501 5089,376 6107,251   
800 542,867 1809,556 3619,112 5428,668 7238,223 9047,779 10857,335   

1000 848,229 2827,431 5654,862 8482,293 11309,724 14137,155 16964,586   

 

Таблиця 3. Об'ємна витрата як функція лінійної швидкості вимірюваного середовища  



 

 

 

Значення витрати, відповідні швидкості 1 м / с 

DN м3/ч л/мин. л/с 

10 0,283 4,712 0,079 

15 0,637 10,62 0,177 

20 1,131 18,85 0,314 

25 1,767 29,452 0,491 

32 2,895 48,255 0,804 

40 4,524 75,398 1,257 

50 7,069 117,81 1,964 

65 11,946 199,1 3,318 

80 18,096 301,59 5,027 

100 28,274 471,23 7,854 

125 44,179 736,31 12,272 

150 63,617 1060,3 17,671 

200 113,10 1885 31,42 

250 176,71 2945,2 49,087 

300 254,47 4241,2 70,686 

350 346,36 5772,7 96,211 

400 452,39 7539,8 125,66 

450 572,26 9537,5 158,96 

500 706,86 11781 196,35 

600 1017,9 16965 282,74 

700 1384,7 23079 384,65 

800 1809,6 30159 502,65 

900 2289,1 38151 635,85 

1000 2827,4 47124 785,4 

 

Таблиця 4.  Значення витрати, відповідні швидкості 1 м / с  



 

  

 9.5.3. Доступні діапазони тиску по DIN, ANSI робота витратоміра для   окремих 

виконань з розмірами фланцевих з'єднань DN: 

DIN PN16 DIN PN25 DIN PN40 ANSI150Ib ANSI 300Ib 

DN10 DN10 DN10 DN10 DN10 

DN15 DN15 DN15 DN15 DN15 

DN20 DN20 DN20 DN20 DN20 

DN25 DN25 DN25 DN25 DN25 

DN32 DN32 DN32 DN32 DN32 

DN40 DN40 DN40 DN40 DN40 

DN50 DN50 DN50 DN50 DN50 

DN65 DN65 DN65 DN65 DN65 

DN80 DN80 DN80 DN80 DN80 

DN100 DN100 DN100 DN100 DN100 

DN125 DN125 DN125 DN125 DN125 

DN150 DN150 DN150 DN150 DN150 

DN200 DN200 DN200 DN200 DN200 

DN250 DN250 DN250 DN250 DN250 

DN300 DN300 DN300 DN300 DN300 

DN350 DN350 DN350 DN350 DN350 

DN400 DN400 DN400 DN400 DN400 

DN500 DN500 DN500 DN500 DN500 

DN600 DN600 DN600 DN600 DN600 

DN800 DN800  DN800  

DN1000 DN1000  DN1000  

 

9.5.4. Основний принцип підбору розміру DN (по DIN) витратоміра до 

мінімального потоку Qn. 

- Конструкція витратоміра забезпечує вимір в діапазоні потоків до 200% від заданого 

параметра RANGE Витратоміри відповідають своєму класу при лінійній швидкості 

потоку в діапазоні 0.3 ÷ 10 м / с з одночасним повним наповненням рідиною 

перетворювача, з відповідними вимогами фізико - хімічних параметрів і параметрів 

навколишнього середовища, описаних в специфікації перетворювача витрати. 

- Головним параметром за необхідне при виборі розміру DN витратоміра повинно бути 

знання очікуваного номінального потоку Qn [м3 / год, л / с,]. Розмір DN витратоміра 

необхідно вибирати так, щоб при номінальному потоці Qn [м3 / год, л / с,] лінійна 

швидкість потоку Vn [м / с] була максимально наближена до значення 3 м / сек. При 

виборі розміру DN слід керуватися стандартними значеннями потоку описаними в 

параметрі RANGE [л / с]. (Літри в секунду) 

- Відображення струмовим сигналом Analog output (напр. 4-20 мА) миттєвого значення 

витрати обмежується діапазоном витрат, призначеним парметри MIN value [м3 / год, м3 

/ сек, л / с,%], MAX value (Qmax) [м3 / ч , м3 / с, л / с,%], що складаються в підгрупі 

параметрів Analog output. 



 

 

 
 

Діапазон вимірювань витратоміра призначений параметром RANGE. 

 

9.6. Допустимі параметри навколишнього середовища при 

експлуатації. 

Температура навколишнього середовища -20…60 ºC 

Відносна вологість дo 80 % 

Навколишня атмосфера Відсутність агресивних компонентів 

 

9.6.1. Електромагнітна сумісність, стійкість 

 

Оцінка відповідно до PN-EN 61326-1, 2 для промислового застосування: 

Електростатичні розряди (ESD): PN-EN 61000-4-2 

Рівень S3; Зв'язок ± 6 кВ; Повітря ± 8 кВ; Критерій B; 

Перешкоди викликані радіочастотним полем 

PN-EN 61000-4-6 

 0,15 ... 80MГц, 10В; Критерій A; 

Електромагнітні поля (випромінюються перешкоди) 

PN-EN 61000-4-3 

80 ... 2000 МГц - 10 В / м; ... 2700 МГц - 1 В / м; Критерій A; 

Швидкі елетричні перехідні процеси (Burst): 

PN-EN 61000-4-4 

± 2кВ лінії живлення - корпус; ± 1 кВ (± 2кВ) сигнальні лінії - корпус; Критерію B (А); 

Електричні удари (Surge): 

PN-EN 61000-4-5 

± 0,5кВ (± 1 кВ) сигнальні лінії - корпус; ± 1 кВ (± 2кВ) лінії живлення - корпус; критерію B 

 

9.6.2. Електромагнітна сумісність, викиди 

 

Вимірювання відповідно до CISPR 16-1, CISPR 16-2, клас B; 

Відстань антени 3 м, квазікові вимірювання 

випромінювання: 

0,15 ... 30 МГц; 80-52 дБ мкВ / м; 

30 ... 2000 МГц; <54 дБ мкВ / м; 

Индукційні: 

0,01 ... 0,15 МГц; 96-50 дБ мкВ / м; 

0,15 ... 0,35 МГц; 60-50 дБ мкВ / м; 

0,35 ... 30 МГц; <50 дБ мкВ / м; 

  

 



 

  

9.6.3. Механічна стійкість 

Удари: 

PN-EN 60068-2-27, 31 

50 г / 11 мс 

Синусоїдальні вібрації: 

PN-EN 60068-2-6, проба Fc; 

До 1,6 мм; 2 ... 25 Гц; 

До 4 г для 25 ... 100 Гц 

 

 9.6.4. Опір ізоляції 

 >100MОм @110В DC  

 

9.6.5. Міцність ізоляції 

75В AC (110В DC), 1 мин. 

 

9.6.6. Ступінь захисту корпусу 

Згідно PN-EN 60529: 2003: 

Датчик - IP 67 

Перетворювач - IP 66 або IP 67. 

 

10.ОГЛЯДИ. ЗАПАСНІ ЧАСТИНИ 

 

10.1. Періодичні огляди 

Періодичні огляди повинні проводитися відповідно до норм, що зобов'язують 

споживача. Під час огляду необхідно перевірити стан електричних приєднань на клемах 

(міцність з'єднань) і стабільність кріплення корпусу. 

 

10.2 Позачергові огляди 

Якщо витратомір в момент установки був підданий механічними пошкодженнями: 

електричною перенапругою або з'являться неполадки в роботі, в міру необхідності 

необхідно провести огляд. 

У разі відсутності сигналу в лінії передачі або неправильних показань, необхідно 

перевірити кабель і підключення на клемах, і т.п. Перевірити вірність напруги живлення 

і опір навантаження. Якщо лінія в порядку, необхідно перевірити роботу витратоміра. 

 

11. УТИЛІЗАЦІЯ 
Знос або пошкоджене обладнання утилізувати відповідно до директиви WEE (2002/96 / 

WE) по утилізації електричного та електронного устаткування або повернути 

виробникові. 

 

12. ДОДАТКОВА ІНФОРМАЦІЯ 
Виробник залишає за собою право вносити зміни в конструкцію і технологію не 

знижуючи при цьому параметрів перетворювача 


